& Die praktische Bestimmung der Anisotropie-Ellipse

Ve Voo Vo Vo, sind die Beriithrungsabstinde der absoluten Ellipse, aus denen
durch Berechnung bzw. Konstruktion (Bild 3) samtliche Parameter der abso-
luten Ellipse bestimmt werden konnen.
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Bild 3. Konstruktion der Totalellipse

5.1.1.2. Methode der Variationsgeschwindigkeiten bzw. der Tangenten [9]

Mit Hilte dieser Methode errechnet man aus der Menge der Endpunkte
der durch die Komponenten
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I \nzahl der Ablesungen (Tangenten).
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