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Bei ungestorten Schwingungen ist d L = 0. Aus den vorliegenden MeBprotokollen
wurden 2 Beispiele fiir stark gestorte Schwingungen ausgewiihlt, die keine zufillige
Fehlerverteilung dullerer Einfliisse aufweisen.

Beispiel Nr. | 2
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Die Differenz d L 1st so gering, dall sie bei der mit dem KT { erreichbaren Genauig-

keit vernachlassigt werden kann.

3.1.3.  SehluBfolgerung

Infolge der Geringfiigigkeit der Differenz sind beide Formeln anwendbar. Da die
Schulersche Formel die Moglichkeit bietet, die Rechnung schnell und unkompliziert
auch im Felde auszufiithren, wird ihr der Vorzug gegeben. In Anlehnung an die
Betriebsanleitung werden in der Regel 7 Umkehrpunkte beobachtet.

3.2, Berechnung von Eichwert und Richtung

Die Kreiselachse als nordweisendes Element kann nicht beobachtet werden, der
Winkel zwischen Spiegelnormale und Kreiselachse mull als Eichwert eingefiihrt
werden (Bild 11), vgl. 2.1. Dazu kommt beim KT 1 der Schnittwinkel der Vertikal-
ebenen durch die Zielachsen von Autokollimations- und Zielfernrohr. Diese
Komponente wird im Bild 11 der Ubersichtlichkeit wegen nicht dargestellt. Der
Eichwert unterliegt Verinderungen (siehe 6.3.1.) und muf} deshalb vor und nach
jeder Orientierung durch Vergleich mit einer bekannten Richtung bestimmt
werden,

Tabelle 1 zeigt ein Meliprotokoll. Entsprechend dem in 2.2.2.{. heschriebenen
alhidadenfesten MeBiverfahren wird die Nullage vor der Messung und nach der
Messung bestimmt. Das Ergebnis der abschlieBenden Nullagenmessung 7, soll mit
der eingestellten Bandnullage (7,) iibereinstimmen. Der EinfluBf von At auf das
Meliergebnis wird durch Multiplikation mit » (siehe 2.2 3.) und Subtraktion vom
Ergebnis der Schwingungsbeobachtung L, beriicksichtigt. Die Berechnung des
Kichwertes erfolgt am einfachsten im Abrifl (Tabelle 2). Durch diese Berechnung
erhiilt man gleichzeitig einen Einblick in die Genauigkeit der Richtungsmessung.
In den Abril} geht man mit den Mitteln aus den Satzmessungen nach bekannten
Zielen vor und nach der Messung (Trig. Form 1) und dem korrigierten Mittel L
(Tabelle 1) ein. Der Wert (L + 0) im Abril (Tabelle 2) ergibt, mit der Meridian-
konvergenz y (Vorzeichen: 6stl. vom Mittelmeridian -, westl. vom Mittelmeri-
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