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Stabilitdtshedinegunsgz Verschiebt man den in der
Stellung i O im Gleichgewichte befindlichen HRegulator bei
aleich bleibender Tourenzahl nach a oder b (Fig. %), so wird

im Allgemeinen eine Tangentialkraft T, resp. T, rege werden,

welche denselben, falls das Gleichgewicht in O ein stabiles
war, in die anfingliche Gleichgewichtslage zuriickfithren wird.

Bezeichnet man die auf die Lage a resp. b sich bezie-

for ] ' vil
(L & |J‘.. ¥ 5 -"'l. ||| 11 ThiE [I

henden masszebenden Grissen mit
resp: g Bue Yo Say by umd Ta, so folgt als Ergebniss einfa-
cher Betrachtungen :

T (G- 0) sine, 4 U Lz 3, oS @7 ¥, CUS

g &
und Ty — @ ¥, COS m,

1
-

(G ~ Q) 810 e, — QU2 3, COS o,

Die vorstehenden Ausdriicke lassen sich mit Beniitzune der

Gleichgewichtsgleichung 6) auch scéhreiben

: L it L i
i) 1 la 4= L} ¥, COS =1 __ "
: S iy 5 5 ¥

tr B, L : I L&
—+— L) ¥, COSa, — — (r—— W) ¥, COS &, -
v v ¥ 5 5

i s 4

i | | o &, o*
¥, COS e, — 1V, 008 e A

e 1 ]II lh ik : 4 5,

e - : L e I o
und 8) 1, = (& + Q) v, €05 w, e =
B 71 3 y e

a | o 37 .
L0 v, CO% e, tgp 2 4 I e S ) v. cOse, I :
g _ ¥ V. o S r: ; -

Ao, 1 1 FANE ) t® 0,
= | -...:": Ll I:q.q |. e h — & .'"2 t”b‘!:l:'-" g- = -T =
1 - H

Berficksichtigt man, dass die Tangentialkrifte T, und T, fiir

den stabilen Gleichgewichtszostand in O positiv sein miissen,

20 folgt als Stabilititsbedingung :

7=t {LI L g 1I] I-_I [ .L_l:l:l ill
i ¥ - L Orler

i s ),
Sind die Verriickungen Oa und Ob (Fig. 10) unendlich lklein,
go iibergehen die Gleichungen 7) und 8) in nachstehende
Differenzialgleichung

B iy . L ter 3
9) dT =(G Q) ycosa :l( "1_ ) =W YCoE Ii( II—I—)

r.:l-r"

= Gyeosad ( )
3 ir
=

Soll nun, wie es die Stabilitat des Reguolators erfordert,
e
dy dy
sein, d. h. es miizsen, wie auch schon oben gefunden wurde,
den von der Drehachse entfernteren Stellungen fiir das Gleich-
gewicht die grisseren Tourenzahlen entsprechen. Aus Glei-

positiv sein, s0 muss es nach Gleichung 9) auch

chung %) folgt ferner:
I I e ta
: I' = (= 4 ) co8 [ : e - .'r_J

dy _eoste dy v
= il dg ter g
O cos « l E— _II J
cos®3  dy ¥

Bezeichnet g den Krimmungsradius OC und 1 die Hilsen-
stangenlinge Od, so gelten die Beziehungen :
dee | s L

E— u —

dv ~ peosa dy A cos j

SLUB
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Substituirt man diese Ausdriicke in obige Gleichung, so er-
hilt man:

dT 1 toa
— 010N ona g L rgad
- Fai (b + ) Cos e [&i enEia y ]

0 ¢ [ 1 b ,-_i'J
E —
: Aoos*g ¥

Da sich nun ein Regulator nur dann in einer stabilen Gleich-

rewichtslaoe befindet, wenn positiv ist, so folgt die Sta-

mhitiatsbedingung

- | b e | t
L0 (G4 Q) [ " a8 ,3{ g BB . g
AR Y Aozt ¥ ;

Graphische Darstellung. Die ersten zwei Ans-
driicke sind uns schon bekannt. ks 15t namlich (siehe Fig. 10)
| d*x | i ilx |

- e = e I — - —

O eos e ay= CK ¥ vily il
Fiihrt man unter der Hillsenstange Od die analoge Construc-
tion durch, als sie schon mehrfach und eben wieder in Fig.

1) unter dem Krimmungsradius OC  durchgefithrt wurde,

= ; | I
nimlich pq L Od und gr L pd, so folgt - =
S ACDSf ar
Verlingert man Od bis zum Dorchschnitte mit der Achze xAg,
: ter ;
B0 1SE =
¥ tm

Diangeh lisst sich die Stabilititsbedingung 10) auch schreiben:

. I 1 I I
(G + Q) I_i'l{ = ] "1"[41 =t !—] , f.

Beispiele.

Der Porter’sehe Regulator, Die Leitcurve, an
welche die Schwungkogel gebunden ist, ist ein Kreisbogen,
die Hing- und Hilsenstangen sind offen (Fig. 11)

Untersucht man den Porter'schen Regulator anf graphi-
schem Wege, so hodet man, dass derselbe in allem Lacen
ztabil sei

kis 15t nimlich stets UKk < nf und dr < fg (Fig. 11),
: | I |
daher =7 — uni =

CK il dr
dingung erfillt.

positiv und die ' Stabilititsya-

Regulator mit gerader Leiteurve (senkrecht zur
Achse). Der Aufhiingepunkt a (Fig. 12) hegt in der Achse,
ebenso das Hillsenauge d; die Stangenlingen ab, bO, bd sind
unter einander gleich, Die Stabilititsbedingung redozirt sich
e ; | |
in diesem Falle, da und —

ck cl
dr ¢ fg (in Fig. 12 ad), welche stets erfiillt 1st. Danach ist
der Regulator in allen Stellungen stabil und branchbar,
(Fortsetzung folgt.)

Bericht

des Comité, welches vom Architekten- und Ingeniear-Vereine
in Bohmen zur Berathung der Frage eingesetst wurde :
~Innerhalb welcher Grenzen ist die Beobachtumg und
Messung des Grundwassers in Prag wiinschenswerth,
und wie ist selbe am zweckmiissigaten vorzunehmen.®

Vor Allem fand das Comité nothwendig, sich fiber den
Beorift des Grundwassers iberhaupt, und dessen verschiedene
Erscheinungen klar zn werden.

— B sind, auf die Beziehung
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