Wl SLUB

Wir fihren Wissen.

360 Allgemeines Journal der Uhrmacherkunst.

[ == 2 —_— = - = = —

Nr. 23.

welehes zogleich mit dem Gangradieilkreizs rolll. Da nun beim
Rollen M nach M;, €' nach I' kommt, so sehlagen wir (da Drei- |

Konstruktion der Hebeflichen der Radzdhne des
Rosskopf- Ankerganges.

eck I' My 8, = Dreieck "M 8 ist) um M, mit M8 und um ' mit Der Rosskopfanker gehirt zu den Stiftengiingen, Das Gang-
('4 je einen Kreisbogen, in deren Sehnittpunkt 5, liegh. S; ist rad hat Kolbenzibne, an denen sich die Hebeflichen befinden.
der Endpunkt der Hebefliche; Sy, 83, 8; liegen in der Forl-
setzung & diber &; hinaus. Um die Fortsetzung fiber & hinaus
zu erhalten, missen wir die Grundeykloidenpunkie des zweilen

Konstruktion der Hehﬂﬂﬁuhe\run der Ausgangsseite.
(Fig. 5.

Grundevkloidensstes benutzen, also die Pankte I*, I, IIT' u. 8. w. Die zylindrisehe Kurve, welehe die Ankerpalette bildet,
%. B. erhalten wir Punkt &y mit Hilfe des Dreiecks (' M S anf entspricht der beim Eingriff mit dem Hohltriehzahn,
ganz gleiche Art wie vorhin. KEs ist also notwendig. sogleich Wir haben also die Konstruktion wie bei der Triebstoek-

beide Grundeykloideniste zn konstruieren, da dann die Kon-| verzahnung durehzufiihren, nimlich erst fir Triebstockdicke Null
struktion wie aus einem Guss erfolegen kann, wihrend sonst|und dann fir die tatsiehlich bonutzte Triebstockdicke, fiir welehe
immer nens Betrachtungen erforderlich wiiren. dann die Hebefliche die Aequidistante (Entfernung = 1/3 Trieb-

Fig. 4.

{Ranmersparnis wegon ist die Verbindungslinie M C nicht "ganz gezeichnet; man muss sich also M von € 20§ mm aoseinander denken,)

Die Kolbenzahn-Ankergéinge  stockdicke, hier also ')y Ankerstiftdicke) der zuerst gefundenen
wirken als Punkiverzahnungen, bei denen zuniichst die Hebefliiche | Kurve 18k L g , . :
des Radzahnes aufl dem Anfangspunkt der Hebefliche des Ankers, | Wenden wir uns nun Zur 11“1131-:‘1{-1‘““51 der HEPN!““I’"—" aines
dann aber der Endpunkt der Hebefliche des Radzahnes an der fiﬂfﬁﬂ‘kf?'l_*r*ﬂﬂk@”ﬂ-ﬂz{lhﬂl‘ﬂ mit 18 Zihnen, wobel der Anker
Hebefliche des Ankers wirken. | 3Y/; Teilung dbergreift. Durch Messung fand sieh:
| Gangradbewegung == 71/ Grad,
| Hebung am Radzahn == & Girad,

' Hebung am Ankerstit=1

AN Gangrad T, Grad 15
amit ist die Ueberselz s — —
Damit ist die Uebersetzung 6 Grad 19

Der Grahamgang.

Die Konstruktion seiner Hebeflichen ist wvollstindig ent- e
sprechend, der des englisehen freien Ankerganges, z. B, fiir “‘f“]"'*“'
Gangrad - Zahnzahl 30, Zahnspitzenbewegung 5 Grad, bei Anker- Wir zeichnen zuniichst wieder den Ankerkirper und den
hebung 1 Grad ist, wenn ME=120 mm fir die Kingangs-| Ankerstift fiir die Ausgangspalette; die Eingriffsentfernung 4 M
palette M C'e=24 mm, 4 =144 mm und fir die Aus-|sei 81 mm. Hier haben wir ja fiussere Verzahnung, da sich
gangspalette M O'= 20 mm, 4 =100 mm. Die Hebeflichen | Anker und Ankerrad in entgegengesetzter Richtung be-
migen fiir einen Anker konstruiert werden, der 6'ls und | wegen.
einen, der 9, Teilungen abergreift und auf der Tangente un-| Wir teilen die Eingriffsentfernung A4 M wieder umgekehrt
gaordnet ist. proportional der Uebersetzung. Der sich weniger drehende Anker

| gegeben.
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