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Eine beispielsweise Ausfibrongsform der Erfindung ist dureh
die Figuren 1 bis b veranschaulicht,

Fig. 1 zeigt die Hemmung im Augenblick der Auslisung
des Gangrades vom Sperrhaken. Fig. 2 ist ein (irundriss zu
Fig. 1. Fig. 3, 4 und 5 zeigen weitere Stellungen der Hemmung.

Auf einer Achse @, die von dem Gangregler hin und her
bewegt wird, sitzt ein Winkelstick 41, 4%, das auf dem Arm /!
eine Palette ¢ triigt, withrend auf der unteren Seite des Armes )?
eine Flachfeder « befestigt ist. ¢ bezeichnet das Gangrad, ond [
ist ein Sperrhakenhebel, der in Kingrif mit einem Zahn des
(tangrades e steht und letzteres feststelll. Der Sperrhakenhebel f
ist auf einer Achse y drebbar befestigt und triigt ein Gegenge-
wicht %, das das Bestreben hat., den Sperrhaken [ ausser Eingriff
mit der Zahnung des Gangrades ¢ zu bringen. Ist der Haken des
Hebels f in Eingriff mit einem Zahn des Rades ¢, so werden
durch den Sperrhaken beide in Eingrif miteinander gehalten,
Die Palette ¢ ist dureh eine Flachfeder gebildet, deren eines Ende
aul dem Arm ' befestigt ist, withrend das andere Ende ¢! sehrig
und nach unten abgebogen ist. Die Befestigung der Feder ist|
derartig, dass das abgebogene Knde ¢! eine kleine Hewegung in
senkrechter Richtung ausfihren kann.

(regen Ende ihrer Sehwingung von rechts naeh links trifft
die Palette ¢ gegen den Zahn ¢! des Gangrades ¢ (Fig. 1) um:'ll
stosst diesen Zahn zuriick. Hierdureh hebt sich der Druck des
Giangrades auf den Sperrhebel auf und dieser dreht sich unter
dem Einfluss des Gegengewichtes k, das aueh gegebenenfalls |
durch eine Gegenfeder ersetzt werden konnte, ans dem Bereich
der Gangradzihne heraus. Die Anordnung kann auch so ge-
troffen werden, dass im Augenblick des Auftreffens von ¢! gegen
den Zahn ' gleichzeitig die Palette aueh auf den lose liegenden
Sperrhebel f derart cinwirkt, dass er etwas gehoben wird, Diese
Anordnung kinnte zur Sicherung dicnen, dass die Auslésung
unter allen Umstinden stattfindet.  Bei der Sehwingung der|
Palette von links nach rechts wird das Rad ¢, indem der Zahn ¢!
der Bewegung der Palette folgt und wiihrend seiner Bewegung
mit_derselben in Beriihrung bleibt (punktiert abgebildete Lage
in Fig. 3), sich so lange dreben, bis die Spitze des Zahnes ¢!
am unteren Knde des nach unten abgebogenen Stiickes o' der
Palette » angelangt ist (Fig. 4). In diesem Augenblick werden
sich Zahn ¢' und Palette ¢ voneinander lisen und die Palette,
deren vorderer Teil withrend der Sehwingung der Palette dureh
den Druck, welchen Zahn und Palette aufeinander ansiiben, etwas
nach unten gegen die Achse des Rades » gezogen worden ist,
geht in ihre frihere Lage (Fig. 5) zoriek, so dass bei der Riek-
schwingung von rechts nach links dieselbe an dem Zahn ¢! vor-
beischwingen kann. Die Feder o, die gleichzeitig sich mit dem
Winkelstiick &, &' bewegt, hat. kurz bevor Zahn ¢! und Dalette ¢
sich voneinander losten. auf den Sperrhakenhebel [ gewirkt, den-
selben nach unten gedrickt und so den Haken des Sperrhebels
in Kingriff mit dem niichsten Zahn ¢* des Gangrades (Fig. 4
und 5) gebracht. Das Gangrad ist dadureh wiederum festgostellt
und bleibt in seiner Lage, bis gegen Ende der nichsten Sehwingung
der Palette ¢ das Stick ¢' gegen den nichsten Zahn des Gang-
rades trifft, worauf das Spiel sich von neuem wiederholt.

Bei  bisherigen Ankerhemmungen treffen die Zihne dos |
Gangrades gegen das Sperrorgan auf, nachdem sie cinen toten
Weg zuriickgelegt baben. Infolge der bei den bisherigen An-
ordnungen daher auftretenden Stisse der Gangradziline gegen die
Sperrorgane entsteht das bekannte geridusehvolle Ticktack des
Uhrwerkes (Abfallgeriiuseh). Bei vorliegender Hemmung bleiben
die Zibne des Gangrades wiibrend der Drehung desselben stets
in Beriihrung mit der Palette ¢: es kommen hier also keine Stisse
und daher kein Abfall vor, so dass die Hemmung fast geriusch-
los arbeitet.  Ausserdem hat diese Anordnung den Vorteil, dass
wenig Reibung zu Uberwinden ist und folglieh der Gang der
Hemmung sehr leicht ist, |
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Zwel Hemmungen mit konstanter Kraft,
ausgefiihrt von F. Tiede in Berlin.
C. Dietzschold, k. k. Direktor i. P. in Krems a. d. D.
1.1
2. F. Tiedes Federhemmung.

Die Federhemmung mit konstanter Kraft von F. Tiede be
nutzt die Firma Tiede in Berlin in Monats-Sekundenregulatoren,

Der Sekundenregulator hat einen so lauten Sekundenschlag,
wie man ihn sonst bei einer Monalsubr nicht gewolnt ist.
Jedenfalls rithrt das zum Teil von der giinstigen Resonanz des
Gehiuses her. Die Monatsubr wird besonders bei astronomisehen
Beobachtungen gern verwendet. So steht in der grossen Kuppel
der Berliner Sternwarte ein solehes Werk.

Die federnden Ankerarme sind an der Gestellplatte befestiat,
und zwar an einem Kloben; damit von der Feder nur 4', mm
wirken, ist der iibrige Teil durch eine darauf befestigte Platte
verstirkt. Der Federanker tbergreift 11 von 30 Zihnen, damit
die Impulswirkung so am giinstigsten angeordnet werden kann.

An den Armen sind die Heb- und Rubeflichen angesehraubt,
Letztere diirften aber, wie bei der Schwerkrafthemmung, Zug-
Hichen sein, was jedoch bei ihrer Kiirze durch Messung nicht
festgestellt werden kann,

Die Ruhe- und Hebflichen sind deshalb an eipem an-

'sehraubbaren Messingstiick angebracht, damit die Hebung bei der

Zusammenstellung noeh beriehtigt werden kann. Die Heb- und
Rubeflichen sind mit Rubin belegt. In jedem Ankerarm befindet
sich ein Stift s;. bezw. s, an den ein an der Pendelstange be-
testigtes Bogenstiiek ), bezw. E, auftrifft. Dieses bringt, an den
Stift stossend, die Auslosung hervor. Sie dringt nimlich den
federnden Ankerarm so weit zur Seite, dass die Gangradzahnspitze

rei wird und unter dem Rubeteil weggehen kann, worauf nach

Durchmessung des Ueberschwungwinkels?) und Mehr-
spannung der betreffenden Impulsfeder dureh das Pendel letzieres
von dem federnden Ankerarme den Antrieb erhiilt. Der andere
Arm des Pendelbhebels stdsst hierauf an den Stift des zweiten
Federarmes, lost zuniichst aus und erhidlt wie der erste beim
Riicksehwunge den Antrieb,

Die wirksame Federlinge jedes Impulshebels ist, wie bemerkt,
4%y mm, die Drehungsachse liegt also ungefibr 1'% mm vom
oberen Hefestigungspunkte entfernt, Sie soll maglichst nahe der
Aufhiingungsfederachse liegen, und in der Tat ist die Entfernung
in Tiedes Anordnung nur 1', mm. Die Federn sind nach der
Pendeldrehungsachse geriehtet.

Bei der Konstroktion muss man die durch zahlreiche Ver-
suche festgestellten Lagen und Abmessungsverhiltnisse als gegeben
annehmen. FEs ist die Entfernung der Pendeldrehungsachse vom
Gangrade o4 mm, der Gangraddurchmesser = 37 mm, die
Gan;’:rtadznhnza.hl= 0. die Zahl der ibergrifenen Teilungen
— 1] .'2-

Die Impulsfeder gebt etwa 3 mm an dem Gangradumfange
vorilber, wenn die Zahnspitze die Hebung beendet hat. Man
muss also um den Gapgradmittelpunkt einen Kreis 2X3 = 6 mm
grosser im Durchmesser ziehen, als der des Gangrades ist, und an
diesen von der Ankerachse ('3 Aufhiingungsfederlinge) ab die
Beriihrende daran zeichnen. A ist der Schnittpunkt der Achse
mit der Zeichnungsebene

Ad'=AA" =13 mm,

A° und A" sind die Drehungsachsenschnitipunkte mit der

Zeichnungsebene fiir Kingangs- und Ausgangsarm (Fig. 4).

Der Anker greift iber 115 von 30 Zihnen. Mithin ist
III'I

303600 = 1380

nach jeder Seite die Hiilfte, also 69°, auf und erhalten als Schnitt-

y 1 =
Ankeriffnungswinkel Wir tragen an M A

1) Sehluss aus den Nrn. 12 und 15

2) Auch die Bezeichnung Frginzungsbogen ist ungenau, Der Mindest-
winkel wird picht auf eine bestimmte Grisse erginzt, da er verinderlich, das
Mehr ist zur Sicherung da. Bei Erginzuvg denkt man an die Vermehrung
aufl eine bestimmte feststehende Grisse. Das ist nicht der Fall, der
Erginsungsbogen wird um so grosser, je mehr iborschiissiger Antrieb das
Pendel oder die Unrub erbiilt. leh empfeble daber, statt Ergiinzungsbogen,
Ushersohwungbogen oder -Winkel zu sagen.
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