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Beriicksichtigt man, dass [p’] die Anzahl »' der in der ersten Reihe angeschnittenen Punkte,

entsprechend [p”] = n” in der zweiten, [p"] = »™ in der dritten, u. &. w. bedeutet, so hat man
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oder. wennu man die abegekiirzten Bezeichnuogen der einzelnen Gesammtsammen
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[Viese Formel giebt die Summe der Quadrate der iibrigbleibenden Fehler unter der Voraus-

setzung, dass jedem dieser Fehler das Gewicht — 1 zuokommt., Man kann jedoch auch nach der-
selben Formel [pee] bestimmen, wenn man die » als die an den Mittelwerthen der in die einzelnen

Gruppen eingefiihrten -« angebrachten Verbesserungen betrachtet, wo alsdann die p als die Gewichte
derselben anttreten und in jeder Grappe gleich sind der Anzahl der darin enthaltenen Beobachtungs-
reihen. Es ist selbstverstindlich, dass das so gefundene | poe| abweichen muss von dem |ve|, welches
erhalten wird unter Einfibhrung jedes einzelnen ». Jedoch miissen dann die ans beiden Werthen be-
rechneten mittleren Beobachtungsfehler sehr nahe mit einander fibereinstimmen. In der gegenwiirtigen
Arbeit ist kein Gebrauch gemacht von der Erleichterung, die die Berechnung von | pes| unter
Beriicksichtigung der einzelnen Gruppen gewihrt, weil die Beobachtungen in den verschiedensten
Combinationen der zu visirenden Punkte stattgefunden haben, so dass in einzelnen Grappen nur
wenig Reihen haben zusammengefasst werden komnen. Ja in vielen derselben tritt sogar nur
gine Heihe auf,

Aus demselben Grunde hat die von Andrd¥*) in Anwendung gebrachte Controlberechuung
fiir | poe| nicht Beriicksichtigung finden kinnen.

Der mittlere Fehler m einer Richtungsbeobachtung auf der Station berechnet sich bekanntheh

nach der Formel
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°) Andri, Den Danske Gradmaaling. 1. Bind, p. 104 u. ff.
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