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geraden Linie geformten Spitze besteht. Die Spitze des
Gewichtes wird beim Heben und Senken des Gewichtes
durch den Regulatorstellhebel aus einer in einem Gefisse
befindlichen Fliissigkeit herausgehoben bezieh, in die Fliis-
sigheit hineingetaucht.

2) Durch Belastung des Stellhebels am Regulator
mittels eigenthiimlich construirter Feder, welche bei ver-
schiedenen Durchbiegungen anders Drucke Hussert als ge-
wihnliche Federn, so swar, dass Durchbiegung und Druek
in einem vorgeschriebenen Verhiltniss sich #ndern.

In Fig. 2 ist ed die Btange, an welcher die Belastung
des Regulatorstellhebels ebenso wie in Fig, 1 angebracht
wird; a ist ein auf dem Fundamente feststehendes Gehiinse
mit Deckel #, in dessen Mitte eine durchbobrte Schraube ¢
sich befindet, welche der Belastungsstange o ¢ freien Dureh-
gang gewihrt und mit ihrer unteren

driickt zum Bpannen der Feder fghif;
die letztbezeichnete Foder findet in dem
festgeschraubten Teller oy ihren Gegen-
halt. Die cylindrische Spirvalfeder £ kil
hat gleichmissig veriinderte Querschnitte,
und ist der Querschnitt bei f am klein-
sten, bei k am grissten. Diese Feder-
belastung ist in der Fig. 2 fiir die tiefste
Stellang des Regulators gezeichnet und
steht dabei die Feder unter einer Span-
nung, welche der geringsten Umdrehungs-
zahl des Regulators entspricht. Bei all-
mithlich vergrosserter Umdrehungszahl des Regulators setzt
sich dem Heben der Hiilse ein allmihlich wachsender
Widerstand entgegen, da sunlichst der schwiichere Theil
der Spiralfeder susammengedriickt wird, und allmahlich
bei wachsendem Drucke die sthrkeren Theile.

Je nachdem der Unterschied der Querschnitte in der
Spiralfeder am unteren und oberen Ende griisser oder
kleiner ist, je nachdem diese Veriinderung in den Quer-
schoitten stetiz oder nach einer anderen Vorschrift vor-
genommen wird, dndert sich das Geselz der Zusammen-
driickung der Feder und mit diesem auch die Umdrehungszahl
des Regulators bei versehiedenem Hiilsenstande.

Statt der eylindrischen Bpiralfeder kann aueh eine
konische Bpiralfeder zur Anwendung kommen, oder auch
eine cylindrische Spiralfeder mit gleichen Querschnitten,
aber verschiedener Steigung in den Windungen.

Ene stufenartig gelegte Blattfeder entspricht eben-
falls der Bedingung der beliebig verfinderlichen Hiilsen-
belastung.

3) Durch Belastung des Stellhebels am Regulator
mittels eines selbsthiitig verschiebbaren Gewichtes auf dem
Stellhebel.

In Fig. 8 ist ein Pendelregulator dargestellt, dessen
Stellhebel in @ seinen Drebpunkt hat, in b sein Auflager
anf der Hiilse des Regulators und in ¢ den Usbertragungs-
punkt der Bewegung aunf den Expansionsmechanismus der
Maschine; der letzte Theil ek dieses Hebels bildet eine
sehiefe Ebene nach einer besonders geformten Curve. An
dem Punkte 4 des Hebels ist die Zugstange d angebracht,
welche an den kurzen Schenkel des Doppelwinkelhebels o f [
fasst, der seinen Drehpunkt in f hat; die langen Schenkel fg
der Winkelhebel stehen so weit ans einander, dass sowohl
der Regulatorstellhebel, als aueh die Zugstange d frei
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swischen denselben hindurchgehen kann; darch Sehlits-
fitbrungen g g, sind die Endpunkte ¢ der langen Sclienkei
der Winkelhebel mit der Achse & der runden Gewichts-
rolle éi verbunden und ist diese Rolle um % drehbar, Die
Rolle i ist an ihrem Umfange fein verzahnt, so dass die-
selbe auf der gekriimmten schiefen Ebene ¢k, welche die
gleiche feine Verzahnung hat, gegebenenfalls nur eine ab-
wilzende Bewegung annehmen kann.

Der Regulator ist in seiner mittleren Lage gezeichnet,
der Theil abk des Stellhebels steht wagerecht, der die
schiefe Ebene bildende Theil des Stellhebels hat sine N eigung
von dem Regulator abwiirts; steigt jetzt dis Hilse des
Regulators in Folge vergrisserter Umdrehungszahl, so hebt
gich der Hebel abke, gleichzeitig wird aber die Rolle ¢
durch Zugstange d, Winkelhebel e fg und Sehlitzfiihrn ngen gy,
von der Regulatormitte weiter nach aussen gewillzt und
sowit die Hiilse des Regulators beschwert, sein Glejeh-
gewicht fiir eine hohere Umdrehungszahl bei dieser Hiilsen-
stellung festgesetzt.

Das Hussere Stlick des Stellhebels ¢ 4 ist als schiefe
Ebene nach einer solchen Curve construirt, dass bei dem
Aunsweichen des Regulatorstellhebels nach oben oder unten
die Mitte der Rolle i stets in derselben Horizontalen bleibt,
trotz der Verschiebung dieser Rolle nach innen oder aussen.

Soll nun die Beziehung zwischen Umdrebungszahl und
Hiilsenweg nach einem anderen Gesetze erfolgen, als wie
in der bisher beschricbenen Construction liegt, so wird
entweder der Weg der beweglichen Gewichterolle ¢ im Ver-

hitllinisse zum Hillsenwege gefindert durch sndere Wall

Fig. 3.
Pieper's Pendelregulator.

der Schenkellingen des Winkelhebels ¢ f¢ und Verlegung
des Angriffspunktes 4 der Zugstange o, oder es wird der
Rolle i durch Aussparung eines Hohlraumes im Inneren
ein excentrischer Schwerpunkt gegeben, und je nach
der Lage dieses Schwerpunktes in der mittleren Stellung
des Regulators bei ss 5,4, fibt das Rollengewicht nach
andeven Gesetzen seinen Einfluss auf die Beziehung ,Um-
drehungszabl sum Hiilsenwege® aus,

Der kleine Schenkel des Winkelhebels ¢f kann auch
auf die andere Seite des Drebpunktes p gelegt werden
und der Angriffspunkt der Zugstange d an dem Regulator-
stellhebel A entsprechend nach aussen, so dass die punk-
tirte Btellung A, d| ¢, entsteht; bei einer solohen Anord-
nung wirkt in den oberen Stellungen der Regulatorhiilse
das werschiebbare Gewicht ¢/ vermindernd auf die Um.
drehungszahl, in den unteren Stellungen vermehrend.
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