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Neue Hegulatoren, D

Centrifugalregulator mit verinderlicher Pendellinge

i von L. Ruslaeorth und J. Moorkouse Livsey in Ashton-
P‘ under-Lyne (*D. R.P. Nr. 62041 vom 4. Qctober 1891),
Fig. 4 und 5.

Die Hauptspindel b &ea_l'_ﬂegulirnppnrnteﬂ, welehe aunf
gewiihnlichem Wege in rotirende Bewegung versetzt wird,
18t theilweise hohl und mit einem excentrisch gelegenen
, Drebpunkt ¢ gebildet, in welehem der pendelartige hohle
Regulirarm ¢ zweckmissig durch das hiilsenartige Verbin-
dungsstiick ¢, gelagert ist. Am freien Ende des Armes d

rithrt, wird durch die Stange s auf die Drosselklappe oder
Expansionsvorrichtung fibertragen.

Regulator mit veriinderlichem Belastungsgewicht von
F. Kniittel und der Berliner Actiengesellschaft fitr Fisen-
giessereiund Maschinenfabrikationin Charlottenburg (* D.R.P.
Nr, 62715 vom 8. October 1891). Fig. 6 und 7.

Der vorliegende Regulator lehnt sich insofern an den
in Patent Nr. 45706 erliuterten (1889 272 * 841) an, als
die beiden Geffisse desselben ins Innere der Birne verlegt
sind, und zwar wird der Boden des einen durch einen
Kolben an der Spindel

5 ist ein Kolben ¢ be-
T;:r festigt, an welchem der
’,1 Cylinder f gegen den
2 Drehpunkt des Armes d
"1; verschiebbar an H'-Elﬂl‘dﬂ at

ist. Der Cylinder 7,
dessen Aeusseres aunch
kugelartig gebildet sein
kann, ist aweckmassig

mit einer durch den

gebildet, so dass die in
demselben  befindliche
Flissigkeit nur die
Spindel belastet, wih-

rend das zweite Gefiss
ringfiirmig oder in an-
derer Weise um dieses

in der Birne angeord-
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net ist. Beide Geffsse

Arm, d gehenden Stan-
re g verbunden und der
Wirkung einer daran
sich befindlichen Spiral-
feder & ausgesetzt. Das
untere Ende der lets

e

sind durch einen oder
mehrere Schlitze, durch
welche bei Aenderung
der Regulatorstellung
die  Fliissigkeit hin-
durchtritt, mit einander

teren driickt gegen den

verbunden.

Kolben ¢ und das obere
Ende gegen eine Biich-
se fi;, welche sich an der
Stange g durch die darauf wirkenden Muttern gy verstellen
liisst, behufs Regulirung der Liingsverschiebung des Cylin-
ders f am Arm d. Fiir den gleichen Zweck wird der
Cylinder / mit einer passenden Flissigkeit angefiillt, welche
beim Verschieben desselben sich von einer Seite des Kolbens ¢
zur anderen driickt und dadurch eine selbsthitige Lings-
verschiebung des Cylinders f und Verlingerung oder Ver-
kiirsung des Armes d hervorruft, gemiiss der sich #ndernden
Kraftabgabe des Motors.

Durch das Gelenkstiick ¢, welches in dem Verbindungs-
stlick ¢, und dem Querarm j, sitet, ist der Arm d mit
dem in der Bpindel b sich bewegenden Federkolben j ver-
bunden. Dureh die am Querarm Ji befestigten Stangen b,
15t der Federkolben j ebenfalls mit einem Gregengewicht m
verbunden, welehes an der Spindel # gefithrt ist. Die
Wirkung des Armes @ kann vom oberen Ende [ des Feder-
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Hegulator von Kushworth und Moorlionse Livsey,

schnitt der Gefisse ist ab-
bilngig von der Energie des

Die Schlitee miissen
eine solche Weite haben,
dass der Ausgleich der
Iliissigkeitsoberfliche sine gewisse geringe Zeit beansprucht,
damit der Hegulator einen fiir dis gute Funelionirung
nothwendigen Ungleichformigkeitsgrad behilt.

In der tiefsten Btellung enthiilt das ringfirmige Ge-
fiss die meiste Fliissigkeit; diese tritt bei der Aufwhrts-

bewegung des Regulators mehr und mehr in das innere Ge-
fiss und entlastet in dem-

selben Mansse die Birne,
wiihrend bei der Abwiirts-
bewegung des Regulators das
Entgegengesetzte eintritt.
Der wagerechte Quer-

Regulators, dem Ungleich-
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kolbens j, von j; aus oder vom unteren Ende desselben
durch eine damit in Verbindung gebrachte Hebelvorrieh-
tung / und Kette n, auf den Contactschieber iibertragen
werden. Der Schieber », mit zwei gezahnten Contact-
stiicken o versehen, ist in einem anderen, durch die Stange s
vechtwinklig dazu gefiihrten Schiebor p senkrecht beweghar
angeordnet. Letaterer wird wagerecht bewegt durch den
Schieber # und die mit Z#hnen oder Bpitzgewinde ver-
schene Spindel ¢, welche durch die Arme ¢y an der Stange r,
befestigt ist. Die Stange y wird mittels eines Excenters »
in wagerechte Bewegung versetat, so dass die Spindel 4
oben und unten shwechselnd mit den Stieken o in Con-
tact kommt und dadurch den Schieber m boim Hin- und
Hergang bewegt, gemiiss der Contaect- oder relativen Stellung
der Btiicke o und Spindel ¢. Der Unterschied in der
Stellung dorselben, welcher von der Lastinderung her-

férmigkeitsgrade und dem
specifischen Gewichte der
Fliissigkeit, oder mit anderen
Worten: die Querschnitie
der Gefisse werden so ge-
withlt, dass in jeder Hijhen-
lage des Regulators das
Gewicht der Birne der normalen Umdrehungszahl des
Regulators entspricht. Fig. 6 zeigt die tiefste, Fig. 7 die
hichste Btellung des Regulators. Fiir diese Figuren ist
dngenommen, dass der Regulator in jeder Héhenstellung
denselben Ungleichftrmigkeitsgrad und also auch die gleiche
Energie besitzt. Hat dagegen der Regulator in der tief:
sten Stellung den kleinsten Ungleichférmigkeitsgrad, so
dass derselbe beim Steigen des Regulators stetig wilchst,
s0 muss das ringférmige Gefiiss eine solehe Form haben,

logulator von Kuiittel,

gefordert von der
Deutschen Fumﬂmng:;enminschaﬂ DFG

dass der Querschnitt nach oben enger wird.
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