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niimlich ein starrer Korper sei, ein Rofationsellipseid zum Trigheitsellipsoid habe
und keinen fusseres Drehmomenten unterliege, — zweckmiissiger Weise drei Achsen
zu unterscheiden: die unveriinderliche Achse U, deren Richtung im Raume verharrt,
ferner eine Achse, die im Erdkdrper festbleibt, mit diesem aber um jene sich dreht,
etwa die Achse T des grissten Triigheitsmoments, endlich die Rotationsachse R, aunf
der alle im Augenblick in Kuhe befindlichen Punkte des Erdkorpers liegen und die
sich in Hinsicht auf U, wie in Hinsicht auf T bewegt, Alle Lagen, die R der Reihe
nach im Erdkérper einnimmt, liegen auf einem Rotationskegel um T, und alle Lagen,
die R im Raume einnimmt, auf einem Rotationskegel um U,

Um nun die Dauer eines solchen Umlaufs der Achse R zn bemessen, muss aut
die Differentialgleichungen des rotirenden starren Korpers =zuriickgegangen werden,
die Euler aufgestellt hat. Ist C das grosste Triigheitsmoment der Erde, also das
in Bezug auf die Achse T oder auf die kleine Halbachse des Trigheitsellipsoids, fer-
ner A das kleinste Triigheitsmoment der Krde, also ein auf eine fiquatoreale Achse
bezogenes, und hat die Winkelgeschwindigkeit der Erde um R nach der Achse T
und zwei zu einander senkrechten iiquatorealen Achsen die Componenten w, w,, w,,

so 18t

dw . dm . dw

d_tj = — (C—Aw. w, , A T’r‘ = (C—A)w. w, , 3 = 0.
Demnach findert sich & nicht, und es ist
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wo unter y und 7 Infegrationsconstanten zu verstehen sind. Die Rotationsachse R
umwandert also die Achsen T und U in der Zeit
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Die Vergleichung dieses Krgebnisses der theoretischen Mechanik mit der Fr-
fahrung ist nur mdglich, wenn man das Verhiltniss der Triigheitsmomente der Krde
kennt. Physik und Technik bestimmen Triigheitsmomente durch Beobachtungen an
Drebhbewegungen., Ueber die Triigheitsmomente der Erde lisst sich auf diesem Wege
kein Aufschluss gewinnen, wohl aber kann man aus den Anziehungen, die zwischen
der Erde und der Sonne oder dem Monde wirken, die Kenntniss jener Grissen er-
langen. Die Triigheitsmomente haben niémlich noch in einem anderen Zusammen-
hange Wichtigkeit fiir die Mechanik, als in der Drehungstheorie. Die von irgend
einem Punkte auf einen Korper ausgeiibte Anziehung lisst sich in erster Niherung
duich die Anziehung seines Schwerpunkts ersetzen, wenn in diesem die Masse des
Korpers vereinigt gedacht wird. In zweiter Niiherung ist die anziehende Kraft von
den Haupttriigheitetmomenten des Korpers abhiingig. Wenn also Sonne und Mond
auf die Erde anziehende Kriifte ausiiben, die nicht genau durch den Erdschwerpunkt
gehen, so wird man aus deren Wirkungen auf die Trigheitsmomente der Krde

3 schliessen konnen. Wiirden die auf die Krde ausgeiibten Kriifte durch ihren Schwer-
punkt geben, so wiirden sie kein Drehmoment um ihn ausiiben, also die oben ein-
gefiilhrte unveriinderliche Achse U ibre Richtung im Raume nicht veriindern. That-
siichlich aber indert die Erdachse ihre Richtung im Raume, d. h. die Achse U ist
in Bewegung, wie die Erscheinungen der Priizession und Nutation zeigen. Aus den

Beobachtungen iiber diese folgt die Grisse der sie verursachenden Drehmomente und
hieraus hat sich ergeben

x =

| C—A . C—A , el 7
! = 0,003272, also == 0,003283 304.6
L Ks folgt weiter z — n 504.6 oder z =— 304,6 Sterntage — 303,8 mittlere Tage.
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In einem Jahre beschreibt also die Achse T um U einen Bogen von 43298,

Die ersten Beobachtungen zur Bestiitigung dieses Krgebnisses unternahm Peters
1842/48 in Pulkowa. Ks ergab sich, dass die Polhohe von Pulkowa periodisch ver-
inderlich war und zwar so, wie die Theorie es verlangt, als ob sich die Rotations-
achse R um die in der Frde feste Achee T der griissten Triigheit in einem Kreis-
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