JAHRGANG / 1943 / NR. 2 21

§

lengr. Giebel, Meisterschule Glashiitte (Sachs.):

i Trigonometrie in der Berechnung der Uhr

Obe
ty Hortsctzung von Seite 259, Jahrg. 1042)

Lin

Um 2, (Abb. 32) zu bestimmen, brauchen wir den Winkel 4. Dieser
it sich berechnen aus A (B A, von dem wir kennen r. — 0,592 84 r:

iz i =046806r; v=7° 34 9%,
. § Nach dem Tangenssatz ist )
£ i =4 )
LS| —
i Sit L r —rictﬂﬂ'
THY TESE = 0,502 84 g ey —: -0,086 14 — 1
4 | — r = ﬂ_,‘l-h-ﬂ- 06 S |g o 1+ T} = nIUEEl' i)
o .

B to—r, =0,12478 - |1g B 0,070 46 — 1
J Tl T "+ﬂ Ti — 1|{Hmm + Ig{_‘tﬂ ; . I_‘?ﬂ -1”
v ’E = Jo4y 5
Lok L5 gtg * 0,249 94

+ 550 = 8601255"
L & _ .
E: +- A 5038 44"
0sen 2
lﬁ'r X — 146 51" 39"
A = 25034 11"

imen o, aus dem Dreieck (O'BT.
Gl Gegeben: r, = 0,592 84r, i =250 34 117,

Tuks

IF:IH Sl ‘-{-__h-

aar A s g o =0,77204 — 1
bl vt = Iy8ina A+ Tlgsina = 063500 — 10
HCn,

Foy Nun sind die entsprechenden Werte fiir den Ausgang zu berechnen,
ttem¥sbei konnen wir uns kirzer fassen, (Bitte nachrechnen!)

sgang (Abb, 33)
L Berechnung des Halbmessers des auBeren Ankerkreises r,

r, liegt in dem Dreieck O G O’ (Abb. 30 u. 33).

Gegeben: c=1,18456 r, r;= 1,020 65 r, wo=w @ =300 4 F0=AT D
Gesucht: w1

He
1hnen
ils
gka
3§11 Durch den Tangenssatz findet man

B vy = 587 58" 31"

haftend dann durch den Sinussatz
r.= 0,716 77 r.

o
smenpt Berechnung der scheinbaren Klauvenhebung FO'G = n und des Abb. 34. Abb. 35.

1.D Hebungskreishalbmessers o,

p=g 4+ — vy wobei »" =" ist. ~ Aus dieser Uberlegung ergibt sich die Konstruktion: Wir legen beim
' =EEHH' | 59030' _ 58058’ §1” Eingang (Abb. 34) an O'B den Winkel ¢ an. Auf dessen freiem Schenkel

gebet fallen wir von B aus die Senkrechte und legen an diese Senkrechte in

::11{: p=7"1%0 der Druckrichtung (also in der Zeichnung nach rechts) den Winkel §
witl Im Dreieck F O G findet man aus an. Beim :‘}usﬂaug (Abb. 35) verfahren wir genau so.
r,=059284r, r, =071677, n=7°1"29" Beim Eingang (Abb. 34) ist
h den Tangenssatz - =000 —8—t =000 —1e*—120=76" 3.
nnes’ L=29° 27 20" In dedn rechtwinkligen Dreieck B X O ist bekannt
ter Wnd dann aus dem rechtwinkligen Dreieck (T G L Fo = 059284 r und & =76° 30",
, s =0,3325T. Es ist P - +lgry, =077204— 1
: A Sim & == - - 4 | 1g sin & = 998783 — 10
gabe 11. Bei der vorstehend berechneten Ankerhemmung sind die : L e S i
Klauendicke, die Anker- bzw. Segmenthihe und die O'X = ry-sin & g O'X =076077 — 1
b Ankerwinkel zu bestimmen. (Abb. 30, 34, 35.) = 057646 r
‘ " Es ist also zu bestimmen, wie dick die Steine der Ankerklauven k, Die Rickseite des Steines A Y ist parallel zur Vorderseite B X ge-
), | k, sein miissen, damit sie bei richtigem Anschliff die richtige Hebe-  schlitfen. Der Strahl O' A ist aus dem Strahl O’ B durch Drehung um
il Miche BA und FG ergeben. den Winkel n entstanden, Deshalb ist
l. Wir erinnern an die Konstruktion der Klauven: r=0—_n=76"H—7°34 9" =68° 535 51",
I"" | Der Zahn des Ankerrades driickt bei B, (Abb. 30) in der Richtung In dem rechtwinkligen Dreieck A Y () ist bekannt
g RO auf die Ruhefliche der Eingangsklaue. Damit diese in der Ruhe- r,= 046806, = 68° 55 517 ,
£ aPellung bleibt oder, wenn sie durch einen Stofl etwas herausgedreht Es ist
rd, von sich aus wieder in die Zahnlicke hineinwandert, mull die . oY +|lgr, =067030— 1 '
ihefliche um den Zupwinkel T gegen die Senkrechte auf der Druck- 2 + | lg sin r = 9,969 85 — 10
Btung gencigt sein. Die Neigung muB grofer scin als der Reibungs- o h, — St
| . Ist dieser 8° so mochte der Zupgwinkel mindestens 120 sein, 'Y =rp-sing lg V'Y = 064025 — 1
L nﬂhmun an der Einiﬂn“ﬁk]ﬂue im der RLI].'IE'E*L‘-"I.H'I'E ~":'|- = 1329, 1hr‘trlr'lij = 'l:lr.l.lﬂ-ﬂ Tir
4 B di Kiaye um den Ruhcwinkel ¢ = 11/2° herausgedreht, so wichst O'X = 057646 1
, r Zugwinkel auf 132 an. An der Ausgangsklaue vermindert sich O'Y — 043677 r
finl. B Zugwinkel beim Hinausdrchen der Klaue um den Winkel & = 112" R %

*halb machen wir hier den Zugwinkel in der Ruhestellung T, =13'/", O'X—0'Y —=0139609 1.
daf in hei-:li'en FI:'iIIen der mittlere Zugwinkel 12847 ist, ke .

i1 SLUB http:i/digital.slub-dresden.de/id318594536-194301 00/32
Wir filhren Wissen,




